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Robos

A imagem que fazemos dos robos pode ter sido criada a partir dos
filmes de ficcao cientifica: maquinas humanoides de voz estranha e
forca descomunal que, nao raro, se rebelam contra seus criadores
humanos.

Mas essa imagem esta muito longe da realidade. Os robos sao maquinas
bastante reais e Uteis. Estao na industria, na seguranca e até mesmo na
exploracao espacial. Robos humanoides ainda ndo sdo comuns, mas
comecam a aparecer.

Origem e Funcao Explore a RA em http:/bit Iy/cBNhby

O termo 'robd’ é atribuido ao escritor checo Josef Capek e significa ‘trabalho forcado' na lingua checa. Sua
primeira ocorréncia teria sido registrada na peca R.U.R (Rossum’s Universal Robots), de Karel Capek,
irmao de Josef, encenada em 1921.

O sentido original do termo provavelmente explica o objetivo que levou o homem a construir essas
magquinas: substitui-lo em trabalhos que apresentam risco fisico ou em ambientes indspitos.

Em sua definicdo mais formal, um robo é um dispositivo eletromecanico capaz de realizar uma atividade
de forma autonoma, pré-programada ou com controle humano.

A historia registra varias experiéncias na criacao de dispositivos mecanicos capazes de realizar atividade
de forma auténoma, mas o primeiro robd auténomo eletronico foi criado na Universidade de Bristol por
Grey Walter no ano de 1948.

Robotica

O termo robotica foi usado pela primeira vez na histéria de ficcdo cientifica Liar! (1941), de Isaac Asimov,
e se refere a ciéncia ou o estudo da tecnologia associada com o projeto, a fabricacdo, a teoria e a
aplicacao dos robos.

Devem-se também a Asimov, na obra I, Robot (Eu, Robd), as trés leis que regem o comportamento dos
robos conhecidos como as Trés Leis da Robotica:

12 Lei  Um rob0 ndo pode ferir um ser humano ou, por omissdo, permitir que um ser humano sofra
algum mal.

2% Lei  Um robd deve obedecer as ordens que lhe sejam dadas por seres humanos, exceto nos casos em
que tais ordens contrariem a Primeira Lei.

32Lei  Um rob0 deve proteger sua propria existéncia desde que tal protecao nao entre em conflito com
a Primeira e Segunda Leis.

A robotica exige conhecimentos de eletronica, mecanica e software.

Desenvolvimentos

Ainda que muitos rob0s ja estejam em operacdao em industrias e ambientes incompativeis com a vida
humana, cientistas e engenheiros tém trabalhado para desenvolver robos capazes de conviver junto com
os seres humanos em seus lares.

Os japoneses criaram um cdo-robd chamado Aibo, capaz de interagir com seu dono. E também no Japao
que vém sendo desenvolvidos robos humanoides capazes de caminhar e até correr na posicao bipede.

Outra frente de desenvolvimentos se relaciona a capacitacao dos robds para manipular objetos de forma
sofisticada.
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